射线束扫描系统招标参数
	一、招标参数

	编号
	条目
	招标规格

	1
	技术要求

	1.1
	箱体

	1.1.1
	箱体形状
	圆柱形或方形结构

	1.1.2
	箱壁厚度
	≤15mm

	1.1.3
	箱内高度
	≥560mm

	1.1.5
	水容积
	≥160L

	1.1.6
	材料
	树脂材质

	★1.1.7
	重量 空/满（KG）
	≤45/245

	1.2
	扫描

	1.2.1
	垂直距离
	≥400.0mm 

	1.2.2
	扫描精度
	≤0.1mm

	1.2.3
	重复性
	±0.1mm

	★1.2.4
	水平扫描范围
	≥480.0mm 


	1.2.5
	扫描速度
	≥8mm/sec

	1.2.6
	电机数量
	≥3个伺服步进电机

	1.2.7
	扫描模式
	连续和步进式

	1.2.8
	垂直/水平驱动
	螺旋或皮带

	1.3
	升降台

	1.3.1
	摆放要求
	将水箱设置在需要的SSD位置精确的X,Y轴调节

	1.3.2
	水平调节
	悬架与水箱相互独立，具有4个独立的调节钮，可手动或自动的进行精确水平调节

	★1.3.3
	升降平台重量
	≤116Kg

	1.3.4
	升降底座
	支持折叠存放

	1.3.5
	升降台设计
	升降台横跨所有加速器底盘，避免测量时底盘的晃动对扫描结果的影响

	1.4
	储水车　

	1.4.1
	最快充满
	≤11min

	1.4.2
	最快放空时间
	≤11min

	1.4.3
	排水速率(cm/min)
	≥5 cm/min

	1.4.4
	双向泵
	直流马达双向水泵

	1.4.5
	快速放水
	支持快速的抽水放水

	1.5
	静电计

	1.5.1
	电荷
	≥ 10pC 

	1.5.2
	电压
	± 400V

	1.5.3
	漏电流 (pA)
	＜ 0.001

	1.5.4
	接口
	业界通用TNC、BNC三同轴电缆接口，实现与现有电离室的相互兼容性

	1.5.4
	延长线
	≥18米

	1.6
	软件功能

	1.6.1
	工作站许可
	≥五个终端

	1.6.2
	射线中心设置
	自动或半自动设置

	1.6.3
	水平验证
	自动或半自动设置

	1.6.4
	水面探测
	自动设置

	★1.6.5
	探头数据库
	探头数据库支持有效测量点设置

	★1.6.6
	批量编辑
	支持队列批量编辑

	1.6.7
	扫描格式
	预先确定每个TPS测量序列和可编辑性

	
	
	全部免费支持Eclipse/Cadplan, iplan, Masterplan, CMS Monaco,Pinnacle, Prowess Panther, Raystation, and CMS XIO等

	1.6.8
	TPS格式输出
	全部免费支持

	
	
	CMS(Monaco/XIO),Eclipse/Cadplan, Masterplan, Multiplan. Pinnacle 和 Prowess Panther等国际市场主流软件

	1.6.9
	执行标准/协议
	支持所有相关的原始设备制造商和国际标准，包括且不限于:

	
	
	AAPM(TG-51, TG-40, TG-51. TG-106), Cyberknife,DIN,ELekta.IAEA. IEC-976. JARP-86 ,Siemens, Varian等

	1.6.10
	兼容性
	– 可运行于Windows NT，Windows 2000，Windows XP, Windows 10

	
	
	– 实时多任务应用软件

	
	
	– 可以实现与Windows办公软件，如Word、Excel等软件的数据共享（直接拷贝、粘贴）

	
	
	– Windows风格的在线帮助系统

	
	
	– 可以按照图形、文本等多种式显示、输出测量数据

	1.6.11
	数据处理
	– 数据拷贝、粘贴

	
	
	– 数据重新归一化、平移、翻转、滤波/平滑

	1.6.12
	数据库
	–所有的扫描数据都储存在一个可供检索的数据库中，可以随时输入各种检索条件来提取需要的数据。并且可以在各个用户间方便的共享。

	
	
	–可设置条件快速检索所需数据，包括但不限于能量、射野大小、扫描种类、楔形板角度、限光筒大小。同时可以采用任意条件排序显示。

	1.6.13
	数据处理追溯功能
	结构化存储数据; 数据处理支持层级显示, 支持任意层级的数据编辑. 

	1.6.14
	数据显示
	采集时实时显示曲线

	
	
	可以同时选中多条曲线同时显示，用于对比分析或检查结果

	
	
	提供各种标尺、指示点等工具精确定位深度与剂量

	1.6.15
	任务列队
	内置了市面上计划系统拟合所需数据的采集条件，支持快速一次性添加所有任务。

	1.6.16
	可支持的测量硬件
	– 三维相对剂量测量水箱

	
	
	– 一维绝对剂量测量水箱

	
	
	– 线性阵列探测器系统

	
	
	– 实时TMR测量系统

	1.7
	探测器兼容性
	可兼容SunNuclear, IBA, PTW, StandImaging 等品牌的电离室或半导体等类型的探头

	二、配置清单

	项目
	数量
	内容

	1
	1
	3D SCANNER™ (TNC接口)

	
	
	相对剂量测量圆柱形三维水箱扫描系统。环形驱动装置可将探测器定位至任何三维位置，使得探测器轴向始终垂直于扫描方向

	
	1
	PMMA抗变形水箱直径686mm,高600mm, 壁厚13mm,底部厚度19mm，重37kg

	
	1
	1年软/硬件保修

	
	1
	1天安装和培训

	
	1
	多功能手控盒

	
	1
	扫描机械装置

	
	
	环形驱动：扫描臂在水箱内任何角度精确定位

	
	
	垂直驱动：扫描臂在水箱内任何预设高度均可精确定位，精确螺杆设计

	
	
	直径驱动：探测器在任何扫描方向都保持同一方向，张力皮带设计

	
	
	扫描垂直：400.0mm

	
	
	扫描直径：640.0mm包括探测器位移，500.0mm不包括探测器位移

	
	
	环形：330.0度

	
	
	电机数量3，个编码的伺服部进电机

	
	
	扫描模式：连续和步进式

	
	
	扫描速度范围：最快50.0mm/sec

	
	1
	软件

	
	
	工作站许可无限制

	
	
	自动射野中心设置

	
	
	自动水平验证

	
	
	自动水面探测

	
	
	扫描格式：依据TPS要求预先设置，并可编辑

	
	
	包括RTP输出

	2
	1
	3D 移动升降台

	
	
	3D SCANNER电动升降台，垂直行程40cm，在最高处满载情况下超过2天的稳定性优于1.0mm。支腿可向内折叠便于携带。支腿伸出后完全在加速器底座盘外，提高摆位质量并避免因底座盘移动引起的水箱位移。

	3
	1
	3D 储水库

	
	
	Sun Nuclear 三维水箱系统的储水库。包括双向水泵

	4
	2
	SNC125c扫描电离室

	
	
	SNC125c扫描电离室用于光子束和电子束剂量测量，1.5m长电缆，三轴TNC接口。

	5
	1
	EDGE探测器

	
	
	用于IMRT和SRS精确调试和建模的全防护治疗射束扫描半导体探测器。有效面积0.8 x 0.8mm，有效建层0.5mm，三轴TNC接口。

	6
	1
	EDGE探测器支架


